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Áreas de Interés 

Sistemas No-Lineales, Control basado en Pasividad, Sistemas Electromecánicos, Sistemas Eléctricos 

de Potencia y Electrónica de Potencia. 

 

1. Formación y Escolaridad 

 

1.1. Estudios 

 

• Doctorado en Ingeniería Eléctrica (con mención honorífica). División de Estudios de Posgrado 

de la Facultad de Ingeniería de la UNAM.  México.  Diciembre 1993.  Título de la tesis: Control 

No Lineal de Motores de Inducción. Director: Dr. Romeo Ortega 

• Maestría en Ciencias en Ingeniería Eléctrica. Centro de Investigación y de Estudios Avanzados 

del IPN. México. Noviembre 1989. Título de la tesis: Análisis de estabilidad local de los 

equilibrios en sistemas adaptables con estimadores modificados. Director: Dr. Romeo 

Ortega. 

• Ingeniería Mecánica y Eléctrica. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán de la UNAM. 

México. Mayo 1987. Título de la tesis: Desarrollo de un sistema de graficado basado en 

microcomputadora. Director: M.C. Genaro Rojas. 

 

1.2. Becas y distinciones 

 

• Becario Consejo Nacional de Ciencia y Tecnología. De agosto 1987 a abril de 1993. 

• Mención honorífica en examen de grado doctoral. Diciembre de 1993. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Candidato a investigador. De 1992 a junio de 1995. 



• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel C en el Programa de Primas al Desempeño 

1994–2002. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel I. De julio de 1995 a junio de 

1998. 

• Asesor de la tesis ganadora del 2o. lugar en el XVIII Certamen Nacional de Tesis de Informática 

y Control 1995-1997 organizado por el Instituto de Investigaciones Eléctricas, México, 1997. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel I. De julio de 1998 a junio de 

2001. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel I. De julio de 2001 a junio de 

2004. 

• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel D en el Programa de Primas al Desempeño. 

De julio 2002 a junio de 2007. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2005 a 

diciembre de 2008. 

• Asignación de la Catedra Especial Aurelio Benassini Vizcaíno de la Facultad de Ingeniería-

UNAM durante 2007. 

• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel D en el Programa de Primas al Desempeño. 

De julio 2007 a junio de 2012. 

• Asignación de la Cátedra Especial Aurelio Benassini Vizcaíno de la Facultad de Ingeniería-

UNAM durante 2008. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2009 a 

diciembre de 2013. 

• Becario por la Dirección General de Asuntos del Personal  Académico (DGAPA)  de  la UNAM 

para estancia sabática en el Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Francia, de Agosto 

2009 a Julio 2010. 

• Becario por el Consejo Nacional de Ciencia y Tecnología para estancia sabática en el 

Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Francia, de agosto 2009 a Julio 2010. 

• Becario por la Fundación SUPELEC para estancia sabática en el Laboratorio de Señales y 

Sistemas, SUPELEC, Francia, de agosto 2009 a Julio 2010. 

• Asignación de la Cátedra Especial Antonio Dovalí Jaime de la Facultad de ingeniería-UNAM 

durante 2012. 

• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel D en el Programa de Primas al Desempeño. 

De julio 2012 a junio de 2017. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2013 a 

diciembre de 2016. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2017 a 

diciembre de 2019. 

• Universidad Nacional Autónoma de México. Nivel D en el Programa de Primas al Desempeño. 

De julio 2017 a junio de 2022. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Investigador Nacional Nivel II. De enero de 2020 a 

diciembre de 2022. 

• Asesor de la tesis ganadora del 1er lugar, en la categoría de Doctorado, del Premio Fundación 

UNAM-CFE de Energía. Tesista: Hoover Mujica. Título: Control No Lineal basado en Pasividad 

para Alto Desempeño en Motores de Inducción, 2017. 



• Reconocimiento al Mérito Académico otorgado por la Asociación Nacional de Facultades y 

Escuelas de Ingeniería (ANFEI). Mexico. 2019. 

• Sistema Nacional de Investigadores. Nivel III. Desde 2023 hasta 2027. 

 

1.3. Experiencia de Trabajo 
 

• Junio 1984 - diciembre 1986.  Escuela Superior de Física y Matemáticas del  IPN. Auxiliar de 

Investigador. 

• Mayo 1986- diciembre 1992. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán de la UNAM. 

Profesor de Asignatura. 

• Agosto 1990- mayo 1994.  Instituto Tecnológico de Estudios Superiores Monterrey. Campus 

Estado de México. Profesor de Asignatura. 

• Mayo 1989 - julio 1997. División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingeniería de la 

UNAM. Profesor de Asignatura (a partir de enero 1993 y hasta enero 1994, 40 horas). 

• Febrero 1994- julio 1997. Instituto de Ingeniería de la UNAM. Investigador Asociado C tiempo 

completo (interino). 

• Agosto 1997 - junio 2000. División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingeniería de la 

UNAM. Profesor de Carrera Titular A tiempo completo (interino). 

• Julio 2000 - agosto 2000. División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingeniería de la 

UNAM. Profesor de Carrera Titular B tiempo completo (interino). 

• Septiembre 2000 - agosto 2014.  División de Estudios de Posgrado de la Facultad de 

Ingeniería de la UNAM. Profesor de Carrera Titular B tiempo completo (definitivo). 

• Septiembre 2014 - a la fecha. División de Ingeniería Eléctrica de la Facultad de Ingeniería de 

la UNAM. Profesor de Carrera Titular C tiempo completo (definitivo). 

 

1.4. Estancias de Investigación 

 
1. Universite de Technologie de Compiegne, Francia. Del 16 de septiembre al 16 de noviembre de 

1993. 

2. Universite de Technologie de Compiegne, Francia. Del 4 de noviembre al 30 de noviembre de 

1996. 

3. Laboratorio de Ingeniería Eléctrica de Paris, Francia. Del 1 al 15 de diciembre de 1996. 

4. Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Paris, Francia. Del 6 al 24 de septiembre de 1999. 

5. Departamento de Sistemas de Control, Universidad de los Andes, Merida, Venezuela. Del 27 de 

septiembre al 8 de octubre de 1999. 

6. IRCCyN, Escuela Central de Nantes, Nantes, Francia. Del 6 de junio al 27 de julio de 2001. 

7. Estancia sabática en Instituto Mexicano del Petróleo, México.  Del 1 de noviembre de 2001 al 31 

de octubre de 2002. 

8. Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Paris, Francia. Del 6 al 10 de septiembre de 2004. 

9. Instituto de Organización y Control de Sistemas Industriales, Universidad Politécnica de Cataluña, 

Barcelona, España. Del 7 al 13 de junio de 2007. 



10. Instituto de Organización y Control de Sistemas Industriales, Universidad Politécnica de Cataluña, 

Barcelona, España. Del 13 al 24 de abril de 2009. 

11. Estancia sabática en el Laboratorio de Señales y Sistemas, CNRS, Francia.  Del 1 de agosto de 2009 

al 31 de julio de 2010. 

12. Laboratorio de Señales y Sistemas, SUPELEC, Paris, Francia. Del 2 al 19 de julio de 2015. 

13. Universidad Tecnológica de Pereira, Colombia. Del 29 de octubre al 2 de noviembre de 2018. 

 

1.5. Participación en Asociaciones 

 

• Miembro de la Asociación de México de Control Automático desde 2000. 

• Secretario de la Asociación de México de Control Automático de enero de 2000 a diciembre 

de 2001. 

• Vicepresidente de la Asociación de México de Control Automático de enero de 2002 a 

diciembre 2003. 

• Presidente de la Asociación de México de Control Automático de enero de 2004 a diciembre 

de 2005. 

 

1.6. Formación para la equidad de género 

 

• Curso: Hostigamiento sexual y acoso sexual para la sensibilización. División de División de  y 

a Distancia de Facultad de Ingeniería de la UNAM. Modalidad en línea. Duración: 8 horas. 

Septiembre 2020. 

• Curso: Políticas Universitarias para la igualdad de Género. Coordinación para la Igualdad de 

Género UNAM. Modalidad en línea. Duración: 20 horas. 18 de agosto a 10 de septiembre 

2021. 

 

2. Actividades de Evaluación 

 

2.1. Participación en Comités Editoriales 

• Miembro de 2006 a la fecha del Comité Editor de la Revista Ingeniare: Revista Chilena de 

ingeniería. 

• Miembro de 2021 a la fecha del Comité Editor de la Revista Transactions on Energy Systems 

and Engineering Applications. 

 

2.2. Participación en Cuerpos Colegiados 



• Miembro de 1996 a 2001 del Consejo Interno de la División de Estudios de Posgrado de la 

Facultad de Ingeniería de la UNAM, participando como Consejero Titular por el área de 

Ingeniería Eléctrica. 

• Miembro de 2000 a 2001 del Subcomité Académico de Ingeniería Eléctrica del Programa de 

Maestría y Doctorado en Ingeniería de la UNAM. 

• Presidente de 2001 a 2004 del Subcomité Académico de Ingeniería Eléctrica del Programa de 

Maestría y Doctorado en Ingeniería de la UNAM. 

• Miembro de 2001 a 2004 del Comité Académico del Programa de Maestría y Doctorado en 

Ingeniería de la UNAM. 

• Miembro de 2001 a 2007 de la Comisión Dictaminadora de Ingeniería Eléctrica de la Facultad 

de Estudios Superiores Cuautitlán de la UNAM. 

• Miembro en 2003 de la Comisión Dictaminadora Especial de Ciencias Básicas de la Facultad 

de Ingeniería de la UNAM. 

• Asesor de la Comisión Dictaminadora del Personal Académico en el área de Ingeniería de la 

Universidad Autónoma Metropolitana Azcapotzalco (UAM), 2005. 

• Miembro de 2007 a 2009 de la Comisión Dictaminadora del Programa de Primas al 

Desempeño del Instituto de Ingeniería de la UNAM. 

• Miembro de 2007 a 2009 de la Grupo de Trabajo para definir las líneas de investigación de la 

Facultad de Ingeniería de la UNAM. 

• Miembro de 2008 a 2009 de la Comisión Dictaminadora del Programa de Primas al  

Desempeño de la Facultad de Ingeniería de la UNAM. 

• Miembro de 2008 a 2009 de la Comisión Dictaminadora del  Instituto  de  Ingeniería  de  la 

UNAM. 

• Miembro de 2010 a 2012 de la Comisión Dictaminadora del  Instituto  de  Ingeniería de  la 

UNAM. 

• Miembro del Jurado  Auxiliar  de  la  Comisión  Dictaminadora  de  la  Facultad de Ingeniería 

de la UNAM. Marzo de 2011. 

• Asesor de la Comisión Dictaminadora del Personal Académico en el área de Ingeniería de la 

Universidad Autónoma Metropolitana Azcapotzalco (UAM), 2012. 

• Miembro del Jurado Auxiliar  de  la  Comisión  Dictaminadora  de  la  Facultad de Ingeniería 

de la UNAM. Diciembre de 2012. 

• Miembro de  2012  a  2014  de  la  Comisión  Dictaminadora  del  Instituto  de  Ingeniería  de  

la UNAM. 

• Representante de tutores de la Facultad de Ingeniería ante el Comité Académico del 

Programa de Maestría y Doctorado en Ingeniería de 2015 a 2017. 

• Miembro de la Comisión Especial del CAACFMI para el Programa de Primas al Desempeño 

del Personal Académico de Tiempo Completo de febrero 2019 a Febrero 2023. 

 

2.3. Revisión para revistas de circulación internacional 

• IEEE Transactions on Automatic Control. Editada en EUA. 

• International Journal of Control. Editada en Inglaterra. 

• AUTOMATICA. Editada en Inglaterra. 



• IEEE Transactions on Control Systems Technology. Editada en EUA. 

• IEEE Transactions on Industrial Electronics. Editada en EUA. 

• Journal of Dynamic Systems, Measurement and Control. Editada en EUA. 

• International Journal of Mechatronics. 

• International Journal of Adaptive Control and Signal Processing. Editada en Inglaterra. 

• International Journal on Robust and Nonlinear Control. Editada en Inglaterra. 

• International Journal of Systems Science. 

• Journal of Engineering Mathematics. 

• IEEE Transactions on Circuits and Systems. 

• International Journal of Circuit Theory and Applications. 

 

2.4. Revisión para revistas de circulación restringida 

• Revista Ingeniería:  Investigación y Tecnología.  Editada por la Facultad de Ingeniería, UNAM. 

• Revista Técnica de Ingeniería. Editada por la Universidad de Zulia, Venezuela. 

• Revista de Ingeniería Hidráulica, México. 

 

2.5. Revisión para congresos internacionales 

• IEEE Conference on Decision and Control. 

• American Control Conference. 

• European Control Conference. 

• IFAC World Congress. 

• IEEE International Power Electronics Congress. 

• IEEE Industrial Applications Society. 

• IEEE International Symposium on Industrial Electronics. 

• Congreso Latinoamericano de Control Automático. 

 

2.6. Revisión para congresos nacionales 

• Congreso Nacional de la Academia Nacional de Ingeniería. 

• Congreso Nacional de Control Automático organizado por la Asociación de México de Control 

Automático. 

 

2.7. Revisión de proyectos 

• Evaluador de proyectos para el Consejo Nacional de Ciencia y Tecnología. 

• Evaluador de proyectos DGAPA-UNAM, convocatoria PAPIIT. 

• Evaluador de proyectos ANUIES en el Acuerdo México–Francia, 2005. 



• Evaluador de proyectos para Consejos Superiores de FONDECYT, Chile, 2007. Dictaminador 

Técnico de Factibilidad de Proyectos para la Comisión Federal de Electricidad, México, 2007. 

• Miembro de la Comisión de evaluación del área de Ciencias de la Ingeniería dentro del marco 

de la Convocatoria de Ciencia de Frontera 2019. CONACYT. México. Agosto 2020 

 

2.8. Revisión de libros 

• Revisor Técnico de la traducción del libro Sistemas de Control Digital editado por CECSA. 

• Revisor Técnico de la traducción del libro Diseño Digital Moderno y Teoría de Conmutación 

editado por CECSA. 

• Revisor para el Programa Editorial del Instituto Mexicano del Petróleo. 

  

2.9. Revisión para premios 

• Premio Weizmann de la Academia Mexicana de Ciencias. 

• Miembro en 2011 del Jurado, en el área de Docencia en Ciencias Exactas, del Premio 

Universidad  Nacional y del Reconocimiento Distinción  Universidad Nacional para Jóvenes 

Académicos de la Universidad Nacional Autónoma de México. 

• Miembro en 2011 del Jurado Calificador, en el área de Ciencias Básicas e Ingeniería, del 

Premio a la Investigación de la Universidad Autónoma Metropolitana. 

• Miembro en 2012 del Jurado, en el área de Docencia en Ciencias Exactas, del Premio 

Universidad  Nacional y del Reconocimiento Distinción  Universidad  Nacional para Jóvenes 

Académicos de la Universidad Nacional Autónoma de México. 

• Miembro en 2013 del Jurado, en el área de Docencia en Ciencias Exactas, del Premio 

Universidad  Nacional y del Reconocimiento Distinción  Universidad  Nacional para Jóvenes 

Académicos de la Universidad Nacional Autónoma de México. 

 

3. Actividades de Organización 

 

3.1. Organización de eventos 

• Organización en 1995 de la Escuela sobre Nuevos Enfoques para el Diseño de Estrategias de 

Control impartida por el Dr. Shankar Batthacharyya (Universidad de Texas A&M, EUA) y el Dr. 

Romeo Ortega (Universidad Tecnológica de Compiegne, Francia). 

• Organización en 1996 del curso Sistemas Robotizados desde una Perspectiva Práctica 

impartido por el Dr. Wolfgang Grimm (Industrias Bosch, Alemania). 

• Organización en 1997  de  la  sesión  especial Passivity-based  Methods  for  Controller  Design 

in Industrial Electronics en el IEEE International Symposium on Industrial Electronics, 

realizado en Guimarães, Portugal. 



• Participación en 1996 como moderador de sesión en el IEEE International Power Electronics 

Congress, realizado en Cuernavaca, Morelos, México. 

• Participación en 1997 como moderador de sesión en el IEEE International Symposium on 

Industrial Electronics, realizado en Guimarães, Portugal. 

• Moderador de sesión en el 38thIEEE Conference on Decision and Control realizado en 

Phoenix, USA, diciembre 1999. 

• Moderador de sesión en  el  2001  IEEE  Conference  on  Control  Applications  realizado  en 

México D.F., septiembre 2001. 

• Organización en  2001  del  curso  Control de Sistemas  Físicos:  Un  Enfoque  Energético  im- 

partido por Arjan Van der Schaft (Universidad de Twente, Holanda) y Romeo Ortega (SU- 

PELEC, Francia). 

• Moderador de  sesión  en  el  Congreso  Latinoamericano  de  Control  2002  realizado  en  

Gua- dalajara, México, diciembre 2002. 

• Moderador de sesión en el 41th IEEE Conference on Decision and Control realizado en Las 

Vegas, USA, diciembre 2002. 

• Moderador de sesión en el Congreso 2003 de la Asociación de México de Control Automático 

realizado en Ensenada, Baja California, México, octubre 2003. 

• Participación en el Programa Verano de la Investigación Científica de la Academia Mexicana 

de Ciencias, 2003 al 2007, 2012. 

• Moderador de sesión en el Congreso 2005 de la Asociación de México de Control Automático 

realizado en Cuernavaca, Morelos, México, octubre 2005. 

• Participación en el Programa  ”Tutoría  para  todos.  Nueva Época:  La Consolidación”,  

organizado por Facultad de Ingeniería – UNAM (COPADI), 2005. 

• Moderador de sesión en el XI Congreso Latinoamericano de Control Automático realizado en 

Salvador de Bahía, Brasil, Octubre 2006. 

• Organizador en  2007  del  curso  Control  por  Interconexión:  Un  paradigma  alternativo  al 

Enfoque  de  Procesamiento  de  Señales impartido por Romeo Ortega (SUPELEC, Francia). 

• Organizador en 2011 del curso Controlled Synchronization of Dynamical Systems impartido 

por Dr. Antonio Loría y Dra. Elena Panteley (SUPELEC, Francia). 

• Organizador en  2012  de  la  Escuela  de  Verano  de  la  Asociación  de  México  de  Control 

Automático con el curso A New Control Theory to Face the Challenges of Modern Technology 

impartido por Romeo Ortega (SUPELEC, Francia). 

 

3.2. Participación en Comités de Programa 

• Co-chair de Sesiones Especiales y Cursos Tutoriales del IEEE International Symposium on 

Industrial Electronics ISIE’2000. Puebla, México. 

• Coordinador del Área de Control Automático en el Congreso de Instrumentación organizado 

por la SOMI, 2002 y 2003. 

• Presidente del Congreso Nacional de Control Automático 2004, organizado por la Asociación 

de México de Control Automático, realizado en la Ciudad de México, México, octubre 2004. 

• Miembro del Comité de Programa del 2nd IFAC ymposium on System, Structure and Control, 

Oaxaca, México, 2004. 



• Miembro del Comité de Programa del 3rd International Conference on Informatics in Control, 

Automation and Robotics realizado en Setúbal, Portugal, 2006. 

• Miembro del Comité de Programa del XI Congreso Latinoamericano de Control Automático 

realizado en Salvador de Bahia, Brasil, 2006. 

• Miembro del Comité de Programa del 4th International Conference on Informatics in Control, 

Automation and Robotics realizado en Setúbal, Portugal, 2007. 

• Coordinador del Área de  Control  Automático  en  el  Seminario  Español  de  Automática, 

Electrónica Industrial e Instrumentación 2007, Puebla, México, 2007. 

• Presidente del Comité de Programa del Congreso Nacional de Control Automático 2007, 

organizado por la  Asociación  de  México  de  Control  Automático,  realizado  en  la  Ciudad  

de Monterrey, Nuevo León, México, octubre 2007. 

• Miembro del Comité de Programa del American Control Conference 2009 realizado en St. 

Louis, Missouri, USA, 2009. 

• Miembro del Comité de Programa del XV Congreso Latinoamericano de Control Automático 

realizado en Lima, Perú, 2012. 

• Presidente del Comité  de  Programa  del  Congreso  Nacional  de  Control  Automático  2013, 

organizado por la Asociación de México de Control, Ensenada, Baja California, México, 

octubre 2013. 

• Miembro del Comité de Programa del XVI Congreso Latinoamericano de Control Automático 

realizado en Cancún, Quintana Roo, México, 2014. 

• Co-presidente del Comité de Programa del XVII Congreso Latinoamericano de Control 

Automático realizado en Medellín, Colombia, 2016. 

• Miembro del International Program Committee del 6th IFAC Workshop on Lagrangian and 

Hamiltonian Methods for Nonlinear Control, Mayo 1-4, Valparaiso, Chile, 2018. 

• Miembro del Comité Internacional de Programa del 18 Congreso Latinoamericano de Con- 

trol Automático, Octubre 24-26, Quito, Ecuador, 2018. 

• Miembro del International Program Committee del 58th IEEE Conference on Decision and 

Control, December 11-13, Nice, Francia, 2019. 

• Miembro del International Program Committee del 7th IFAC Workshop on Lagrangian and 

Hamiltonian Methods for Nonlinear Control, October 11-13, Berlin, Germany, 2021. 

• Miembro del International Program Committee del 7th IFAC Workshop on Lagrangian and 

Hamiltonian Methods for Nonlinear Control, October 11-13, Berlin, Germany, 2021. 

 

4. Formación de Recursos Humanos 

 

4.1. Dirección de Tesis de Licenciatura 

1. G.  Díaz y M.  García.  “Compensación adaptable de fricción  en  motores  de  Corriente 

Directa”. UNAM. 1995. 

2. D. Gómez. “Control No Lineal de Posición de un Motor de Inducción Bifásico”. UNAM. 

Septiembre 1996. 



3. G.  Álvarez, J.  Martínez y H. Pérez.  “Construcción de un Convertidor Estático para Motores 

de Corriente Directa Aplicado a Robots Manipuladores”. UNAM. Abril 1998. (Codirector: Jorge 

Buendía). 

4. E. Espinoza. “Control basado en Pasividad de Sistemas Electromecánicos”. UNAM. Junio 

1998. 

5. P.  Maya.  “Control No Lineal de Motores de Inducción utilizando DSP´s”.  UNAM. Julio 1998. 

6. D. Noriega. “Control No Lineal de Convertidores CD-CD”. UNAM. Agosto 2000. 

7. J. Redon. “Control No Lineal de Generadores Síncronos”. UNAM. Octubre 2000. 

8. A. Varela. “Desarrollo de un Convertidor CD-CA para Sistemas Flexibles de Transmisión”. 

UNAM. Abril 2001. 

9. E. Venegas. “Desarrollo de una Fuente Interrumpible Monofásica”. UNAM. Octubre 2002. 

10. I. Martínez. “Control de un Convertidor CD–CA Monofásico”. UNAM. Agosto 2005. 

11. S. Avila. “Control No Lineal de Motor de Inducción”. UNAM. Agosto 2009. 

12. A. Jiménez. “Modelado y Control de Compensadores Estáticos Síncronos en Sistemas de 

Potencia”. UNAM. Agosto 2009. (director: P. Maya.) 

13. N.  Romero. “Selección del  Punto  de  Conexión de  FACTS  en  Sistemas  de  Potencia”. UNAM. 

Agosto 2009. (Director: P. Maya.) 

14. A.  de la  Guerra.  “Maqueta para  la  Evaluación  de  Controles  No  Lineales”.  UNAM. Agosto 

2009. (Director: P. Maya.) 

15. M.  Aguado. “Diseño y Construcción de  un  banco  de  pruebas  para  Motores  de  Reluctancia 

Variable”. UNAM. Julio 2012. 

16. R. Canseco. “Control de un Sistema de Frenos Anti–bloqueo”. UNAM. Agosto 2013. 

17. I. Ortega. “Control No Lineal de Convertidores Estáticos Bi–direccionales de Potencia”. 

UNAM. Julio 2014. 

18. M.  Rojas. “Diseño de un  Almacenador  de  Energía   basado  en  un  Superconductor”. UNAM. 

Julio 2014. 

19. O. Vázquez. “Control basado en pasividad de convertidores multinivel”. UNAM. Septiembre 

2014. 

20. A. Cruz. “Diseño y construcción de una fuente de corriente por control retroalimentado”. 

UNAM. Julio 2016. 

21. F. Félix. “Análisis experimental de robustez de un control no lineal basado en pasividad para 

motores de Inducción”. UNAM. Julio 2016. 

22. L. Rodríguez. “Análisis del efecto de sintonización del control PI en sistemas de freno abs-

inteco”. UNAM. Julio 2016. 



23. P. Paniagua. ”Migración de Alimentación Eléctrica de Servidores e Instalación de Sistema de 

Aire Acondicionado de Precisión”. UNAM. Marzo 2018. (Titulación por trabajo profesional) 

24. P. Ochoa. “Diseño e implementación de un inversor trifásico como plataforma experimental 

para la Evaluación de esquemas de control”. UNAM. Mayo 2018. 

25. M.  Escobar.  “Estimación de  Parámetros  de  Motores  de  Reluctancia”.  UNAM.  Junio 2021. 

 

4.2. Dirección de Tesis de Maestría 

1. I.  Campos.  “Evaluación Experimental de un Controlador No Linea para Motores de 

Inducción”. UNAM. Octubre 1996.  

2. P.  Madero. “Control por Retroalimentación de Salida: Aplicación a Sistemas Electro- 

mecánicos. UNAM. Octubre 1996. (Co-director: Martín Velasco). 

3. M. Godoy. “Control No Lineal de Generadores Síncronos”. UNAM. Abril 1997. 

4. H.  Rodríguez.  “Regulación de Sistemas Electromecánicos utilizando Observación del Estado”. 

CINVESTAV-IPN. Diciembre 1997. (Co-director: Martín Velasco). 

5. C. Guerrero. “Control de Motores de Inducción para Maximización de Par con mejora en el 

Desempeño: Una Evaluación Experimental”. UNAM. Octubre 2000. 

6. P. Maya. “Control Basado en Pasividad de Motores de Reluctancia Conmutada”. UNAM. 

Enero 2001. 

7. D. Noriega. “Control No-Lineal de Convertidores CD-CA: Un Enfoque Basado en Pasividad”. 

UNAM. Octubre 2003. 

8. C. Vázquez. “Control de motores de reluctancia conmutada considerando circuitos 

magnéticos no lineales”. UNAM. Mayo 2005. 

9. A. Vila. “Control no lineal de convertidores eléctricos de potencia”. UNAM. Septiembre 2005. 

10. I. Martínez.  “Control No Lineal de Convertidores Bi–direccionales de Potencia”. UNAM. Abril 

2008. 

11. D. Martínez. “Estabilización de Sistemas Hamiltonianos Lineales mediante IDA–PBC por 

Retroalimentación de Salida”. UNAM. Octubre 2010. 

12. J. Antúnez. “Control basado en Pasividad de Dispositivos MEMS”. UNAM. Octubre 2010. 

13. S. Avila. “Control de Sistemas Multiagentes Lagrangianos”. UNAM. Diciembre 2011. 

14. N. Romero. “Control basado en Pasividad para Seguimiento de Trayectorias”. UNAM. Enero 

2012. 

15. H. Mujica. “Control basado en Pasividad de Motores de Inducción para Altos desempeños 

Dinámicos”. UNAM. Agosto 2012. 



16. G. Maldonado. “Diseño e Implementación de un Inversor Multinivel de Cinco Niveles”. 

UNAM. Febrero 2013. (Director: Jesús Alvarez). 

17. P. Borja. “Control basado en pasividad mediante cambio de coordenadas”. UNAM. 

Noviembre 2013. 

 18. E. Berrospe. “Control basado en Pasividad de un Convertidor de Fuente de Corriente”. UNAM. 

Enero 2015. 

19. M.  Aguado.  “Identificación de Parámetros de Motores de Reluctancia Conmutada”. UNAM. 

Enero 2015. 

20. L. Rojas. “Control de Tensión y Frecuencia en Microrredes”. UNAM. Febrero 2015. 

21. R. Canseco. “Análisis de estabilidad para micro-redes de potencia”. UNAM. Diciembre 2015. 

22. P. Fernández. “Estabilidad y consenso en circuitos eléctricos vía propiedades estructurales”. 

UNAM. Enero 2016. 

23. F.  Rosas. “Estabilización de sistemas hamiltonianos no afines en el  control”.  UNAM. Enero 

2016. 

24. I. Ortega. “Control basado en Pasividad de Convertidores de Potencia para Aplicaciones 

Fotovoltaicas”. UNAM. Enero 2017. 

25. M. Rojas. “Análisis de Existencia de Estado Estacionario para Circuitos de Corriente Directa”. 

UNAM. Enero 2017. 

26. J.  Fabián.  “Control de Microrredes con Balance de Potencia en Estado Estacionario”. UNAM. 

Febrero 2018. 

27. A.  Zambrano.  “Análisis de Estabilidad Transitoria de un Sistema SMIB-HVDC”. UNAM. 

Febrero 2018. 

28. P.  Peña.  “Control de Micro-redes  Eléctricas  con  Solución  Dinámica  de  Flujos  de  Potencia”. 

UNAM. Febrero 2019. 

29. L.  Rodríguez. “Seguimiento de Trayectorias en Sistemas Hamiltonianos por Contracción”. 

UNAM. Febrero 2019. 

30. A. Juárez. “Diseño de Observadores No Lineales para Generadores Síncronos”. UNAM. Enero 

2020. 

31. C.  Granados. “Diseño de Observadores para una Clase de  Sistemas  Hamiltonianos”. UNAM. 

Abril 2021. 

32. F.  Valdespino.  “Evaluación  del  Control  basado  en  Pasividad  para  Microredes  de  

Potencia”. UNAM. Abril 2021. 

33. F. Ramos. “Control para Seguimiento de Trayectorias de una Clase de Sistemas Ha- 

miltonianos”. UNAM. Abril 2021. 

  



4.3. Dirección de Tesis de Doctorado 

1. P. Maya. “Control No Lineal de Sistemas Eléctricos de Potencia”. UNAM. Abril 2005. 

2. S. Ibarra. “Análisis de Observabilidad para Máquinas Eléctricas”. UNAM. Abril 2005. (Director: 

Jaime Moreno). 

3. D. Noriega. “Control de Convertidores Estáticos de Potencia desde una Perspectiva de 

Sistemas Híbridos”. UNAM. Agosto 2006. 

4. C. Guerrero. “Control sin Sensores Mecánicos de Motores de Inducción”. UNAM. Noviembre 

2006. (Co-director: Jaime Moreno). 

5. G. Sandoval. “Corrección de Factor de Potencia en Sistemas Eléctricos”. UNAM. Mayo 2010. 

(Co-director: Víctor Manuel Cárdenas). 

6. I.  López.  “Control de Generadores de Inducción para  Generación  Eólica  de  Energía  

Eléctrica”. UNAM. Noviembre 2012. (Co-director: Víctor Manuel Cárdenas). 

7. S. Avila. “Caracterización y control de microredes de potencia vía propiedades estructurales”. 

UNAM. Agosto 2016. 

8. H. Mujica. “Control No Lineal basado en Pasividad para Alto Desempeño en Motores de 

Inducción”. UNAM. Enero 2017. 

9. O. Montoya. “Passivity–based Analysis and Control of AC microgrids”. Universidad 

Tecnológica de Pereira, Colombia. Marzo. 2019. (Director: Alejandro Garcés Ruiz). 

10. R.  Hernández.  “Análisis  y  Control de Convertidores  Modulares  Alimentados  en  Corriente”.  

Universidad  Autónoma  de  San  Luis  Potosí.  Mexico.  Agosto 2021.  (Director: Víctor Manuel 

Cárdenas Galindo). 

11. I.  Ortega.  “Diseño  de  Algoritmos  de  Control  No  Lineal  basado  en  Pasividad  para 

Microrredes”. UNAM. Noviembre 2021. 

 

4.4. Responsable de estancias posdoctorales y sabáticas 

1. Responsable de estancia sabática del Dr. José de Jesús Álvarez Ramírez en el Programa de 

Maestría y Doctorado en Ingeniería de la UNAM. Septiembre de 2007 a agosto 2008. 

2. Responsable de estancia sabática del Dr.  Rafael Escarela Pérez en  el  Programa  de Maestría 

y Doctorado en Ingeniería de la UNAM. Septiembre de 2007 a agosto 2008. 

3. Asesor del Dr. Carlos Juárez Toledo como becario posdoctoral en el Programa de Becas 

Posdoctorales de la UNAM. Agosto 2008 a Julio 2009. 

4. Responsable de estancia sabática del Dr. Diego Espinosa Trejo en la Facultad de Ingeniería de 

la UNAM. Agosto 2015 a agosto 2016. 



5. Asesor del Dr. Oscar Rodríguez como becario posdoctoral en el Programa de Becas 

Posdoctorales de la UNAM. Agosto 2021 a Julio 2022. 

 

4.5. Servicio Social 

1. Participación en 2007 en el programa “Verano de la Investigación Científica” organizado por 

la Academia Mexicana de Ciencias. 

2. Atención permanente a estudiantes de Servicio Social. Programa actual ”Evaluación de  

Esquemas  de  Control  basado  en  Pasividad”  registrado  en  la  Dirección  General  de Servicio Social 

de la UNAM bajo el Número 2022-12/81-3111. 

 

4.6. Asesorías Nacionales 

1. Asesor Nacional del becario por la UNAM Cesar Mendoza Serrano para realizar estu- dios de 

Maestría en el Imperial College, Reino Unido. 

2. Asesor  Nacional  del  becario  por  la  UNAM  Javier  Gómez  Castellanos  para  realizar estudios 

de doctorado en la Universidad de Columbia, EUA. 

 

5. Actividades de Docencia 

 

5.1. Clases Impartidas a nivel Licenciatura 

1. “Control Analógico”. Facultad de Ingeniería, UNAM. Número de veces impartida: 15. 

2. “Control Analógico”. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán, UNAM. Número de veces 

impartida: 9. 

3. “Ingeniería de Control I”. ITESM campus Estado de México. Número de veces impartida: 5. 

4. “Ingeniería de Control II”. ITESM campus Estado de  México.  Número de veces impartida: 5 

5. “Laboratorio de Control Analógico”.  Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán, UNAM. 

Número de veces impartida: 4. 

6. “Electrónica Básica”. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán, UNAM. Número de veces 

impartida: 3. 

7. “Elementos de Control Automático”.  Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán, UNAM. 

Número de veces impartida: 2. 

8. “Laboratorio de Electrónica Digital”.  Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán, UNAM. 

Número de veces impartida: 1. 



9. “Fundamentos de Control Automático”.  Facultad de Ingeniería, UNAM.  Número de veces 

impartida: 20. 

10. “Algebra Lineal”. Facultad de Ingeniería, UNAM. Número de veces impartida: 6. 

11. “Control Avanzado”. Facultad de Ingeniería, UNAM. Número de veces impartida: 4. 

 

5.2. Clases Impartidas a nivel Maestría 

1. “Modelado y Simulación de Sistemas Dinámicos”. Programa de Maestría y Doctorado en 

Ingeniería de la UNAM. Número de veces impartida: 15. 

2. “Control Adaptable”. Programa de Maestría y Doctorado en Ingeniería de la UNAM. Número 

de veces impartida: 5. 

3. “Control de Sistemas No Lineales”. Programa de Maestría y Doctorado en Ingeniería de la 

UNAM. Número de veces impartida: 5. 

4. “Matemáticas Aplicadas”.  Programa de Maestría y Doctorado en Ingeniería de la UNAM. 

Número de veces impartida: 3. 

5. “Análisis de Sistemas No Lineales”. Programa de Maestría y Doctorado en Ingeniería de la 

UNAM. Número de veces impartida: 3. 

6. “Control Basado en Pasividad”. Programa de Maestría y Doctorado en Ingeniería de la UNAM. 

Número de veces impartida: 15. 

7. “Robótica y Sistemas de Manufactura Flexible”. División de Estudios de Posgrado de la 

Facultad de Ingeniería, UNAM. Número de veces impartida: 2. 

8. “Control Óptimo”.  División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingeniería, UNAM. 

Número de veces impartida: 1. 

  

5.3. Cursos por Invitación y de Educación Continua 

1. Control de Procesos por Computadora.  División de Educación Continua, Facultad de 

Ingeniería, UNAM. 1989. 

2. Control de Procesos por Computadora.  División de Educación Continua, Facultad de 

Ingeniería, UNAM. 1990. 

3. Control No Lineal de Sistemas Euler-Lagrange:  Aplicación a Máquinas  Eléctricas  y Robótica.  

División de Educación Continua, Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán, UNAM. 1995. 

4. Control No Lineal de Motores de Inducción. Universidad de los Andes. Mérida, Venezuela. 27 

de septiembre al 1 de octubre, 1999. 

5. Control de Máquinas Eléctricas basado en el Enfoque de Pasividad.  Universidad Autónoma 

de Querétaro, México. 24 de agosto de 2000. 



6. Control de Sistemas No Lineales: Un Enfoque Energético. Universidad de Sonora, México. 2 

al 4 de marzo, 2005. 

7. Control de Sistemas Electromecánicos.  Módulo del Diplomado Control Avanzado e 

Instrumentación de  Vanguardia  Tecnológica ofrecido a personal de PEMEX, 2005. 

8. Control de Circuitos Electrónicos de Potencia.  Empresa PROLEC, Monterrey, Nuevo León. 27 

al 28 de abril, 2006. 

9. Control Basado en Pasividad. Curso de actualización Docente de la Facultad de Ingeniería, 

UNAM. 22 al 26 de enero de 2007. 

10. Control basado en Pasividad.  Curso de actualización docente y para el programa de 

posgrado, CENIDET, Cuernavaca, Morelos, México. 5 al 8 de agosto de 2008. 

11. Aplicaciones Ilustrativas del Control basado en Pasividad. Curso tutorial de XIII Congreso 

Latinoamericano de Control Automático, Mérida, Venezuela. 25 y 26 de noviembre de 2008. 

12. Control Basado en Pasividad. Curso para el programa de estudios de doctorado, Instituto de 

Organización y Control de Sistemas Industriales, Universidad Politécnica de Cataluña, Barcelona, 

España. 13 al 24 de abril de 2009. 

13. Control Basado en Pasividad. Curso impartido como parte del 1er. Taller de Nuevas 

Tecnologías Vehiculares – Cero emisiones organizado por el IPICYT y la Facultad de Ingeniería de la 

UASLP y realizado en la ciudad de San Luis Potosí, México. 18 al 19 de agosto de 2011. 

14. Control de Sistemas de Potencia: Un enfoque Hamiltoniano. Curso magistral en el Tercer 

Simposio Nacional sobre Energía Renovable (ENERNAT) 2015. Universidad Autónoma de San Luis 

Potosí, COARA, Matehuala, San Luis Potosí, 28 – 29 octubre de 2015. 

15. Control de Sistemas de Potencia. XVII Congreso Latinoamericano de Control Automático. 

Medellín, Colombia. 13 – 15 de octubre de 2016. 

16. Control basado en Pasividad.  Universidad Tecnológica de Pereira.  Pereira, Colombia. 29–31 

octubre de 2018. 

 

5.4. Participación en Jurados 

LICENCIATURA: Facultad de Ingeniería-UNAM, Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán-UNAM, 

Escuela Nacional  de  Estudios  Profesionales  Aragón-UNAM,  Universidad Iberoamericana, Unidad 

Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías Avanzadas del IPN. 

MAESTRIA: División de Estudios de Posgrado de la Facultad de Ingeniería-UNAM, Pro- grama de 

Maestría y Doctorado en Ingeniería de la UNAM, Facultad de Química-UNAM,  Centro  de  

Investigación  y  de  Estudios  Avanzados-IPN,  Centro  Nacional  de Investigación y Desarrollo 

Tecnológico de Morelos, Universidad Autónoma de Zacate- cas, Universidad Autónoma de San Luis 

Potosí. Universidad Autónoma Metropolitana Azcapotzalco. 



DOCTORADO:  Centro   de   Investigación   y   de   Estudios   Avanzados-IPN,   Universidad Autónoma 

Metropolitana Iztapalapa, Universidad Tecnológica de Compiegne –Francia, Centro Nacional de 

Investigación y Desarrollo Tecnológico de Morelos, Laboratorio de Señales  y  Sistemas,  Paris–Francia,  

División de Estudios  de  Posgrado  de  la  Facultad de Ingeniería-UNAM, Programa de Maestría y 

Doctorado en Ingeniería de la UNAM, Centro de Investigación y Estudios de Posgrado (Unidades 

México y Guadalajara), Facultad de Ingeniería Universidad Autónoma de Nuevo León, Facultad de 

Ingeniería de la Universidad Autónoma de San Luis Potosí, Facultad de Ingeniería de la Universidad 

del  Valle  de  Santiago  de  Cali,  Colombia.  Université Paris-Sud,  Francia.  Universidad Tecnológica 

de Pereira, Colombia. 

 

5.5. Elaboración de Apuntes y Prácticas 

• Elaboración del Manual de Prácticas del Laboratorio de Electrónica Analógica.  Facultad de 

Estudios Superiores Cuautitlán-UNAM. 1986. 

  

5.6. Revisión de planes de estudio 

• Participación en la creación de la carrera de Ingeniería en Sistemas Electrónicos Industriales 

de la Universidad Autónoma de la Ciudad de México. 2002. 

• Revisión de  asignaturas  y  Elaboración de  temarios  y  contenidos  de  las  asignaturas  

Fundamentos de Control y Control de Sistemas No Lineales. Facultad de Ingeniería – UNAM. 

2004/2005. 

 

6. Conferencias Invitadas 

6.1. Conferencias plenarias 

1. Cátedra magistral (plenaria) del Coloquio de Control Automático ’99: “Control Avanzado de 

Motores de Inducción”, Universidad de los Andes, Mérida, Venezuela, 1999. 

2. Conferencia plenaria de la XV Semana Regional de Investigación y Docencia  en  Matemáticas: 

“Control de Sistemas ElectroMecánicos”, Universidad de Sonora, Hermosillo, Sonora, México, 2005. 

3. Conferencia plenaria del IEEE International Conference on Power Electronics 2006: “On the 

Passivity–based Control for Multilevel Inverters”, Universidad de las Américas, Cholula, Puebla, 

México, 2006. 

4. Conferencia plenaria del XXIX Congreso Internacional de Ingeniería Electrónica: “Some 

Experiences with the Output Feedback Passivity Based Control”, Instituto Tecnológico de Chihuahua, 

Chihuahua, México, 2007. 

5. 1er Congreso  de  Diseño  e  Ingenierías  Físico–Mecánicas  UIS  2012:  “Passivity–based 

Control”, Universidad Industrial de Santander, Bucaramanga, Colombia, 2012. 



6. XVI  Congreso  Latinoamericano  de  Control  Automático: “Control de Sistemas Eléctricos de 

Potencia: Un Enfoque Hamiltoniano”, Cancún, Quintana Roo, México, 2014. 

 

6.2. Conferencias de difusión 

1. CITEDI-IPN.  “Aplicaciones de la microcomputadora FAP-100”.  Tijuana, México. 1984. 

2. Universidad Autónoma de Zacatecas. “Gráficas por computadora”. Zacatecas, Zacatecas. 

1987.  

3. Universidad Autónoma de Zacatecas. “Arquitectura de computadoras”. Zacatecas, Zacatecas. 

1987. 

4. Facultad de Ingeniería, UNAM: 1a. semana de la DIEEC. “Control de Sistemas No Lineales: 

Aplicación al Motor de Inducción”, Ciudad Universitaria, México. 1993. 

5. CINVESTAV, IPN:  Seminario sobre Robótica, Control y Visión.  “Control No Lineal de Sistemas 

ElectroMecánicos”. México D.F., México. 1995. 

6. Universidad Iberoamericana: Semana de Ingeniería Electrónica y Biomédica. “Control de 

Máquinas  Eléctricas  en  el  Instituto  de  Ingeniería-UNAM”.  México D.F.,  México. 1995. 

7. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán-UNAM: “Control de Máquinas Eléctricas en el 

Instituto de Ingeniería-UNAM”. Estado de México, México. 1996. 

8. CICESE: “Algunas Experiencias con el Control por Moldeo de Energía”.  Ensenada, B.C., 

México. 1996. 

9. CENIDET: “Control de Motores de  Inducción:  Una  perspectiva  actual”.  Cuernavaca, Mor., 

México. 1996. 

10. UAM-Iztapalapa: Seminario del Grupo de Control de Procesos. “Control No Lineal de Sistemas 

ElectroMecánicos”. México D.F., México. 1996. 

11. Facultad de Ingeniería, UNAM: “Control No Lineal de Sistemas con Estructura Física”. México 

D.F., México. 1996. 

12. CINVESTAV,  IPN:  “Passivity-based  Control  of  Synchronous  Generators”,  México D.F., 

México. 1997. 

13. Facultad de Ingeniería, UNAM: “Algunas Experiencias con el Control por Moldeo de Energía 

”. México D.F., México. 1997. 

14. WORLD  TRADE  CENTER:  “Hacia  una  Metodología  Generalizada  de  Análisis  de Sistemas  

de  Potencia”,  T&D  World  Expo  POWERMEX  98,  México  D.F.,  México. 1998. 

15. WORLD  TRADE  CENTER:  “Control de Motores  de  Inducción  para  Altos  Desempeños”, 

T&D World Expo POWERMEX´99, México D.F., México. 1999. 



16. Facultad de Ingeniería,  Universidad  Autónoma  de  Nuevo  León:  “Control  Basado  en 

Observador de una Clase de Sistemas ElectroMecánicos”, Monterrey, Nuevo León. 1999. 

17. Escuela Superior de Electricidad, Paris: “Observer–based Control of a Class of 

Electromechanical Systems”, Paris, Francia, 1999. 

18. Instituto  Tecnológico  de  Estudios  Superiores  de  Monterrey,  Campus  Edo.  de  México: 

“Control de Robots”, Estado de México, México, 2000. 

19. Instituto Tecnológico de Toluca: “Control de Robots: Un enfoque Energético”, Estado de 

México, México, 2000. 

20. Unidad Profesional Interdisciplinaria en Ingeniería y Tecnologías Avanzadas del IPN: “Sobre 

el Uso de Propiedades Físicas en el Control de Robots Manipuladores”, México D.F., México, 2000. 

21. Escuela Central de Nantes: “Nonlinear Control of a Single-phase UPS”, Nantes, Francia, 2001. 

22. Universidad  Autónoma  de  San  Luis  Potosí,  Facultad de Ingeniería:  “Control de 

Convertidores Estáticos de Potencia”, San Luis Potosí, México, 2002. 

23. Centro de Investigación en Computación, Instituto Politécnico  Nacional: “Control No Lineal 

de Fuentes Ininterrumpibles”, México D.F., México, 2003. 

24. Facultad de Estudios Superiores Cuautitlán, UNAM: “Control de Sistemas Electro- 

Mecánicos”, Estado de México, México, 2004. 

25. Facultad de Ingeniería,  Universidad  Autónoma  de  San  Luis  Potosí:  “Algunos  Resultados  

Recientes  en  el  Control de Motores  de  Inducción”,  San  Luis  Potosí,  México, 2004. 

26. Instituto  Potosino  de  Investigación  Científica  y  Tecnológica:  ”Control de Convertido- res  

Multinivel:  Un  enfoque  basado  en  Cuantificación de  entrada”,  San  Luis  Potosí, México, 2005. 

27. Facultad de Ingeniería–UNAM: ”Control de Sistemas No Lineales: Un enfoque energético”, 

México D.F., México, 2005. 

28. Facultad de Ingeniería, Universidad Autónoma de San Luis Potosí: ”Algunos Problemas en el 

Control de Convertidores Multinivel de Potencia”, San Luis Potosí, México, 2006. 

29. Centro  de  Investigación  en  Computación  del  IPN:  ”Passivity–based  Control  in  Power 

Electronics”, México D.F., México, 2007. 

30. Centro Nacional de Investigación y Desarrollo Tecnológico: “planeación  basada  en teoría de 

control para el tratamiento del VIH”, Cuernavaca, Morelos, México, 2007. 

31. CENIDET: ”On the Output Feedback PBC of the Swing Equation of Synchronous Generators”, 

Cuernavaca, Morelos, México, Agosto 8, 2008. 

32. IRCCyN: ”On the Passivity–based Control of Multilevel Power Converters”, Nantes, France, 

Abril 1, 2010. 

33. ENSEA: ”Some remarks on the Sensorless PBC of Induction Motors”, Cergy–Pontoise, France, 

Mayo 6, 2010. 



34. LSS-SUPELEC: ”Some remarks on the Sensorless PBC of Induction Motors”, Gif sur Yvette, 

France, Mayo 21, 2010. 

35. Observation-Diagnostic-Commande Meeting: ”A Sensorless Control for PMSM”, Paris, 

France, Mayo 26, 2010. 

36. University of Groningen: ”Some Experiences with the Output Feedback Passivity Based 

Control”, Netherlands, Junio 17, 2010. 

37. Universidad  Autónoma  Metropolitana  -  Iztapalapa:  “On  the  Output  Feedback  and 

Tracking Passivity Based Control”, México D.F., México, Marzo 3, 2011. 

38. Universidad Nacional Autónoma México - División de Ciencias Básicas – Facultad de 

Ingeniería:  “Una  Interpretación  Física  del  Producto  Interno”,  Ciudad  Universitaria, México D.F., 

México, Junio 15, 2011. 

39. Centro  de  Investigación  y  Estudios  Avanzados:  “Consensus  Control  of  Flexible–joint 

Robots”, México D.F., México, Septiembre 9, 2011. 

40. INTEL  Guadalajara  Center  Design:  ”Reflexiones  sobre  la  Difusión  de  Resultados  de 

Investigación”, Guadalajara, Jalisco, México, Noviembre 25, 2011. 

41. Universidad Autónoma Metropolitana - Azcapozalco: “On the Passivity–based Control of 

Multilevel Power Converters”, México D.F., México, Marzo 8, 2012. 

42. Universidad Iberoamericana: ”Consenso de Robots con Uniones Flexibles”, Semana de 

Ingeniería Electrónica 2012, México D.F., México, Octubre 24, 2012. 

43. Universidad Nacional Autónoma México - División de Ciencias Básicas – Facultad de 

Ingeniería: ”La importancia del Algebra Lineal en la Ingeniería”, División de Ciencias Básicas FI - 

UNAM, Ciudad Universitaria, México D.F., México, Junio 24, 2013. 

44. Facultad de Ingeniería UNAM: ”Control basado en Pasividad”, Simposium Investigación  y  

Desarrollo  Tecnológico  en  la  Facultad de Ingeniería  de  la  UNAM,  Ciudad Universitaria, México 

D.F., México, Octubre 8, 2013. 

45. Centro  de  Investigación  Científica  y  de  Educación  Superior  de  Ensenada:  “Consensus on 

Electrical Networks”, Nonlinear Phenomena in Complex Systems and Control Applications, Ensenada, 

Baja California, México, Octubre 19, 2013. 
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Francia. 

5. “Implantación de Algoritmos  Teóricos  de  Control  en  Procesos  Reales”.  Responsable: 

Cristina Verde. Co-responsable: Gerardo Espinosa. Patrocinador: DGAPA-UNAM. Duración: 1 año 

(junio 1996-junio 1997). Monto asignado: $ 74,476.00. 

6. “Supervisión y Monitoreo de Sistemas de Tuberías”. Responsable: Cristina Verde. Co- 

responsable: Gerardo Espinosa. Patrocinador: DGAPA-UNAM. Duración: 1 año (ju- nio 1997-junio 

1998). Monto asignado: $ 204,412.00. 

7. “Control No Lineal de Sistemas Eléctricos de Potencia”. Responsable: Gerardo Espinosa. 

Patrocinador: CONACyT. Duración: 2 años (enero 1999-diciembre 2000). Monto asignado: $ 

567,000.00. 

8. “Control de Sistemas Euler–Lagrange: Un enfoque para Sistemas Interconectados”. 

Responsable: Gerardo Espinosa. Co-responsable: Marco Arteaga. Patrocinador: DGAPA–UNAM. 

Duración: 2 años (noviembre 1999 – octubre 2001). Monto asignado: 

$ 360,000.00. 

9. “Eliminación de Sensores Vía Observadores Dinámicos en el Control de Sistemas Físicos”. 

Responsable: Marco Arteaga. Co-responsable: Gerardo Espinosa.  Patrocinador: DGAPA–UNAM. 

Duración: 2 años (agosto 2001 – julio 2003). Monto asignado: $ 360,000.00. 

10. “Control de Máquinas Rotatorias”.  Responsable:  Gerardo Espinosa.  Patrocinador: SEP-

CONACYT.  Duración:  2 años (Abril  2003  –  Mayo  2005).  Monto asignado:  $ 388,000.00. 

11. “Mejoramiento de la eficiencia en el control de sistemas físicos”. Responsable: Gerardo 

Espinosa. Co-responsable: Marco Arteaga. Patrocinador: DGAPA–UNAM. Duración: 2 años (enero 

2004 – diciembre 2005). Monto asignado: $ 310,000.00. 



12. “Control   No   Lineal   para   el   Mejoramiento   de   la   Calidad   de   la   Energía    Eléctrica”. 

Responsable: Gerardo Espinosa. Co-responsable: Cesar Ángeles. Patrocinador: DGAPA–UNAM. 

Duración: 2 años (enero 2006 – diciembre 2007). Monto asignado: $ 260,000.00. 

  

13. “Control No Lineal para Generación de Energía Eléctrica basada en Fuentes Alternativas”. 

Responsable: Gerardo Espinosa. Patrocinador: CONACyT. Duración: 3 años (julio 2007-junio 2009). 

Monto asignado: $ 860,000.00. 

14. “Control No Lineal de Convertidores Multinivel de Potencia”. Responsable: Gerardo Espinosa.  

Patrocinador:  DGAPA–UNAM.  Duración:  2 años (enero 2008–diciembre 2009). Monto asignado: 

$250,000.00. 

15. “Control basado en Pasividad de Sistemas Multi–agente Subactuados”. Responsable: 

Gerardo Espinosa.  Patrocinador:  DGAPA–UNAM.  Duración:  2 años (mayo 2011– abril 2013). Monto 

asignado: $380,000.00. 

16. “Mejoramiento de la Calidad y Seguridad en Sistemas Eléctricos de Potencia”. Responsable 

FI: Gerardo Espinosa. Responsable IdeI: Cristina Verde.  Patrocinador:  Instituto de Ingeniería – 

Facultad de Ingeniería.  Duración:  2 años (octubre 2011–agosto 2013). Monto asignado: 

$500,000.00. 

17. “Identificación  de  Grupos  Auto–sincronizados  en  Sistemas  Eléctricos  de  Potencia”. 

Responsable:  Gerardo Espinosa.  Patrocinador:  DGAPA–UNAM.  Duración:  3 años (enero 2013–

diciembre 2015). Monto asignado: $590,000.00. 

18. “Análisis y Estimación de Estados en Redes Complejas”.  Responsable FI:  Gerardo Espinosa. 

Responsable IdeI: Cristina Verde. Patrocinador: Instituto de Ingeniería – Facultad de Ingeniería. 

Duración: 2 años (octubre 2013–agosto 2015). Monto asignado: 

$300,000.00. 

19. “Modelado, Análisis   y   Control   de   Sistemas   Eléctricos   de   Potencia:   Un   Enfoque 

Energético”. Patrocinador: ECOS Nord – CONACYT. Responsable México: Gerardo Espinosa. 

Responsable Francia: Romeo Ortega. Duración: 3 años (2015–2017). Monto asignado: $ 390,000.00. 

20. “Análisis y Control de Micro–redes de Potencia”.  Responsable:  Gerardo Espinosa. 

Patrocinador: DGAPA–UNAM. Duración: 3 años (enero 2016–diciembre 2018). Monto asignado: 

$580,000.00. 

21. “Tecnologías y  estrategias  de  interconexión  Eléctrica  de  Energía s  del  océano  para  el 

Mar Territorial Mexicano”. Responsable: Gerardo Espinosa. Patrocinador: CEMIE 

–  Océano, CONACYT, SENER.  Duración:  4 años (enero 2017 – diciembre 2020). Monto asignado: 

$438,000.00. 

22. “Control   robusto   de   sistemas   Hamiltonianos:   aplicación   a   sistemas   de   potencia”. 

Responsable:  Gerardo Espinosa.  Patrocinador:  DGAPA-UNAM.  Duración:  3 años (enero 2019-

diciembre 2021). Monto asignado: $620,000.00. 



23. “Diseño y control para  alto  rendimiento  de  fuentes  de  Generación  distribuidas  para 

Microredes  Eléctricas:  un  enfoque  Hamiltoniano”.  Responsable:  Gerardo Espinosa. Patrocinador: 

DGAPA-UNAM. Duración: 3 años (enero 2021-diciembre 2023). Monto asignado: $217,000.00 para 

el primer año. 

 

Citas recibidas 

• De acuerdo con la base de datos Google – Scholar, a la fecha se han recibido alrededor de 

3099 citas a los trabajos de publicación, correspondiendo a un índice h de 26. 

• De acuerdo con la base de datos Scopus, a la fecha se han recibido 1446 citas tipo A a los 

trabajos de publicación, correspondiendo a un índice h de 21. 


